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(§4) Disposltif de gicieur pour le nettoyage de glaces de vehicufes automobiles. 

Le dispositif de gicieur (1) est notamment adapts pour 
le nettoyage d'un pare-brise (4) de vehicuie automobile. II 
comprend un support (15) fixe par rapport au vetiicuie, et 
un corps (16), alimente en liquide de lavage (7) par me 
moto-pompe (8), qui est mont6 basculant (en 17) sur le 
support (15). (.'orientation du ou des jets (5) de liquide de 
lavage, amis par ie dispositif, peut ainsi aire modiflee no* 
tamment en fonctlon de la Vitesse du vehicuie. A cet effet, 
le dispositif comporte encore des moyens (26, 27) sensi- 
bles a la pression du liquide de lavage qui I'alimente et 
commandant rinclinaison du corps (16) en fonction de 
cette pression, des moyens de contrdle (12, 28) agissant 
sur la tension d'alimentation (V) de la moto-pompe (8) pour 
faire varier ladite pression notamment en fonction de la Vi- 
tesse du vehicuie. 
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"Dispositif de gicleur pour le nettoyage 
de giaces de vehicules automobiles" 
La presente invention concerne un dispositif de gicleur adapte pour le 
nettoyage de giaces de vehicules automobiles, et plus particulierement pour le 
5 nettoyage du pare-brise et aussi de la lunette arriere d'un vehicule de 
tourisme. 

Les vehicules automobiles actuels sont habitueilement equipes d f un 
ensemble de nettoyage des giaces, constitue generalement : d f un reservoir de 
liquide de lavage, d'une moto-pompe a entralnement electrique, de tuyaux 
10 d' alimentation et de gicleurs, ces derniers etant disposes sur le vehicule de 
maniere a projeter un ou plusieurs jets de liquide de lavage sur le pare-brise 
ou la lunette arriere, 

A l'avant du vehicule, la disposition des gicleurs et Tinclinaison du 
pare-brise font que, dans les realisations actuelles, les jets de liquide de 
15 lavage sont de plus en plus influences par la vitesse du vehicule. En 
particulier, lorsque le vehicule roule a grande vitesse, les jets de liquide de 
lavage sont devies sous l'effet des filets d'air et viennent frapper le 
pare-brise trop bas. 

Pour assurer le nettoyage du pare-brise, on recherche un compromis 
20 assez peu satisfaisant entre le fonctionnement observe lorsque le vehicule est 
a basse vitesse, les jets de liquide atteignant alors la partie superieure du 
pare-brise, et le fonctionnement observe lorsque le vehicule roule a grande 
vitesse, les jets venant alors frapper la partie inferieure du pare-brise. 

Pour remedier a cette situation, on a deja propose i'idee consistant a 
25 modifier la position angulaire du gicleur, done la direction d' emission du ou 
des jets de liquide de lavage, en fonction de la vitesse du vehicule, de 
maniere a ce que le jet de liquide parvienne toujours sensiblement sur la 
meme partie du pare-brise, quelle que soit la vitesse du vehicule. Ainsi, les 
solutions suivantes ont ete envisagees : 
30 Selon une premiere solution, le gicleur est porte par un support rnonte 

bascuiant par rapport a la carrosserie du vehicule, et il est relie 
mecaniquement a un volet aerodynamique egalement articule sur la 
carrosserie. Sous Teffet de la vitesse, le volet pivote et provoque un 
basculement du support du gicleur, modifiant la direction d'emission du ou des 
35 jets de liquide de lavage. Comme on le comprend aisement, le fonctionnement 
d'un tei dispositif reste aieatoire, car il est tres sensible au vent exterieur et 
peut notamment etre fortement perturbe par un vent lateral. Cette solution 


est decrite dans ie document FR-A-2 540 806. 

Une autre solution connue, concernant toujours un gicleur a inclinaison 
de jet variable en fonction de la vitesse du vehicule, utilise pour la commande 
d'inclinaison du corps du gicleur un electro-aimant qui est lui-meme 

5 commande a partir d ! un dispositif de detection de la vitesse du vehicule - 
voir documents FR-A-2 530 563 et FR-A-2 5*0 806. Cette solution necessite 
d'adjoindre au gicleur des elements electro-magnetiques, et d'aiimenter 
I 1 electro-aimant par des conducteurs eiectriques speciaux, d'ou une 
complication et un cout supplemental de construction et de montage. 

10 La presente invention vise a eviter les inconvenients des solutions 

actuelles, en fournissant un dispositif de gicleur a orientation variable qui soit 
insensible au vent exterieur et qui supprime tous organes de commande 
compliques et coGteux, tout en offrant diverses possibilites de fonctionnement 
interessantes. 

15 A cet effet, 1 ? invention a essentiellement pour objet un dispositif de 

gicleur pour le nettoyage de glaces de vehicules automobiles, avec un support 
fixe par rapport au vehicule et un corps, alimente en liquide de lavage par 
une moto-pompe, qui est monte basculant sur le support, de maniere a 
permettre une modification de 1 'orientation du ou des jets de liquide de 

20 lavage emis par ie dispositif, notamment en fonction de la vitesse du 
vehicule, ce dispositif de gicleur etant caracterise en ce qu r il comporte des 
moyens sensibles a la pression du liquide de lavage qui i'alimente et 
commandant i'inclinaison dudit corps en fonction de cette pression, des 
moyens etant prevus pour conxrdler ladite pression. 

25 Ainsi, ^invention propose un dispositif de gicleur permettant de 

s'affranchir de tout dispositif de commande mecanique infiuengabie par le 
vent exterieur, et qui utilise, pour commander Pinclinaison du ou des jets de 
liquide de lavage, la pression d 1 alimentation de ce liquide et 
notamment la pression controlable donnee par la moto-pompe, ce qui permet 

30 une commande a distance tres simple et supprime tous organes 
electro-magnetiques au niveau du gicleur. 

Selon une forme de realisation preferee de Pinvention, le corps 
basculant du dispositif de gicleur comporte une derivation de son canal 
interne, alimentant un petit verin hydraulique porte par ce corps et cooperant 

35 avec le support fixe, a rencontre de Paction de moyens de rappel, de maniere 
a provoquer le pivotement dudit corps sous Peffet d'une augmentation de la 
pression du liquide de lavage admis dans le verin. Dans une construction 
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simple, la derivation du canal interne du corps debouche dans une chambre 
creusee dans le corps et ouverte en direction du support mais fermee par une 
membrane deformable sous l'effet d'une variation de pression du liquide admis 
dans la chambre, la membrane deformable cooperant par sa face exterieure 

5 avec une partie du support fixe, situee en regard. 

Le dispositif de gicleur, conforme a Tinvention, est congu 
avantageusement comme un dispositif bistable, dont le corps basculant occupe 
Tune ou 1' autre de deux positions angulaires stables, definies par des butees 
respectives, en fonction de la pression du liquide de lavage, la premiere 

10 position stable etant celle imposee par les moyens de rappel lorsque la 
pression du liquide de lavage est inferieure a un seuii predetermine, et la 
seconde position stable etant celle occupee lorsque la pression du liquide de 
lavage est superieure a un seuil predetermine. L f obtention de Tune ou I'autre 
des pressions de liquide de lavage, correspondant respectivement aux deux 

15 positions precitees, peut resulter de l ! alimentation electrique de la 
moto-pompe sous Tune ou I'autre de deux tensions electriques predetermines. 
Cette commande electrique est tres souple et elle permet divers modes de 
controle du dispositif de gicleur, soit par un automatisme notamment a partir 
de moyens de detection de la Vitesse du vehicule, le dispositif passant d'une 

20 position a I'autre des que le vehicule atteint une certaine vitesse, soit par une 
commande manuelle specifique, offrant au conducteur du vehicule la 
possibility d'orienter le ou les jets de liquide de lavage selon les besoins de 
nettoyage qu'il pergoit. 

Toutefois, au iteu d ! avoir un passage quasi-instantane d'une position a 

25 Pautre notamment lors du depassement d'une certaine vitesse, le dispositif 
peut §tre conju pour un pivotement progressif de son corps basculant, en 
prevoyant un orifice calibre entre le canal interne du corps et le verin 
hydraulique porte par ce corps. La montee en pression est dans ce cas 
ralentie dans le verin, en raison de la resistance a 1'ecouiement du liquide 

30 occasionnee par Porifice calibre, et le temps de reponse ainsi obtenu assure 
un certain balayage du pare-brise par le ou les jets de liquide, avant 
l f obtention d'une position finale. 

De toute fagon, Tinvention sera mieux comprise a l l aide de la 
description qui suit, en reference au dessin schematique annexe representant, 

35 a titre d ! exemples non limitatifs, quelques formes d'execution de ce dispositif 
de gicleur pour le nettoyage de glaces de vehicules automobiles : 
Figure 1 est une vue d'ensemble, montrant un dispositif de gicleur 


conform e a la presente invention, installe sur un vehicuie, avec ses moyens 
d ! alimentation et de commande ; 

Figure 2 est une vue en coupe longitudinale du dispositif de gicieur 
seui, dans une forme de realisation particuliere, illustrant Tune des positions 

5 de fonctionnement de ce dispositif ; 

Figure 3 est une vue simiiairealafigure 2, mais correspondant a 1 'autre 
position de fonctionnement du meme dispositif ; 

Figure 4 est une vue en plan par dessus, avec coupe partielle, du 
dispositif de gicieur des figures 2 et 3 ; 

10 Figure 5 est une vue en coupe longitudinale relative a une variante de 

ce dispositif de gicieur. 

La figure 1 montre un dispositif de gicieur, designe dans son ensemble 
par le repere 1, fixe a un support 2 lui-m§me monte sous la partie arriere du 
capot moteur 3 d'un vehicuie automobile, en regard du pare-brise 4 du 

15 vehicuie, de maniere a pouvoir projeter sur le pare-brise 4 au moins un jet 5 
de liquide lave-giace, en provenance d ! un reservoir 6. Dans ce qui suit, les 
termes "avant" et "arriere" doivent €tre compris par rapport au sens de 
marche habitue! du vehicuie. 

Le reservoir 6, rempli d'une certaine quantite de liquide lave-glace 7, 

20 est associe a une moto-pompe hydraulique 8, dont i'orifice de refoulement 9 
est relie par 1 'inter mediaire d f un conduit flexible 10 au dispositif de gicieur 1. 
La moto-pompe X est alimentee en energie electrique sous une certaine 
tension Va partir de la batterie 11 du vehicuie, par l'intermediaire d ! un 
module de commande 12 et de conducteurs eiectriques 13. La mise en marche 

25 de la moto-pompe 8 est provoquee par une commande manuelle 14, pouvant 
etre associee a la commande d'essuie-glace du vehicuie. 

Le dispositif de gicieur 1, egalement represente aux figures 2 a 4, 
comprend une embase 15 fixee par exemple par encliquetage au support 2, et 
un corps 16 qui est monte oscillant, autour d f un axe d'articulation 17 

30 sensiblernent horizontal, sur l f embase 15. Le corps 16 est perce 
longitudinaiement d'un canal interne 18, debouchant a son extremite avant ou 
est forme un embout 19 de raccordement au conduit flexible 10 
d' alimentation en liquide lave-glace. Vers l f extremite arriere du corps 16, le 
canal 18 se subdivise en deux branches 20 divergentes, et chaque branche 20 

35 report a son debouche une bille 21 presentant un passage diametral - voir 
notamment figure 4. Ainsi, dans Texempie considere, le dispositif de gicieur 1 
projette simultanement deux jets 5. 
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Le corps 16 comporte a l'avant une premiere butee 22, et a l'arriere 
une seconde butee 23, qui en cooperant avec la surface inferieure du support 
15 definissent les deux positions angulaires extremes du mouvement 
d ! oscillation de ce corps 16 autour de l'axe 17, positions representees 

5 respectivement aux figures 2 et 3. Un ressort helicoidal precontract 2*, 
monte autour de la seconde butee 23, rappeile le corps 16 vers I'une des 
positions extremes (figure 2). 

Le canal 18 comporte, en un point inter mediaire de sa longueur, une 
derivation 25 debouchant dans une chambre 26 creusee dans le corps 16 et 

10 ouverte en direction du support 15. Une membrane deformable 27 ferme la 
chambre 26 de fagon etanche, la membrane 27 etant situee en regard d'un 
bossage 28 du support 15. 

Lorsque le dispositif de gicleur 1 est au repos, ou se trouve alimente 
en liquide lave-glace sous une relativement faible pression, ce liquide admis 

15 dans la chambre 26 par la derivation 25 provoque un gonflement nul ou limite 
de la membrane deformable 27, de sorte que sous Peffet du ressort de rappel 
2* le corps 16 reste dans sa position iilustree sur la figure 2, les billes 21 
occupant alors leur position la plus basse. Les jets 5 de liquide lave-glace 
emis par les billes 21 sont ainsi diriges vers la partie inferieure du pare-brise 

20 4. 

Par contre, si le dispositif de gicleur 1 est alimente en liquide 
lave-glace sous une pression plus elevee, ce liquide admis dans la chambre 26 
par la derivation 25 provoque un gonflement plus fort de la membrane 
deformable 27, qui fait bascuier le corps 16 vers son autre position extreme, 

25 iilustree sur la figure 3, tandis que le ressort de rappel 24 se trouve 
da vantage comprime. Les billes 21 sont ainsi amenees dans une position plus 
haute, et elles dirigent les jets 5 de liquide lave-glace vers la partie 
superieure du pare-brise *. 

La pression du liquide lave-glace amene au dispositif de gicleur 1 est 

30 determinee par le fonctionnement de la moto-pompe 8. Par exemple, la meme 
moto-pompe 8 peut fournir, sur le circuit hydraulique, une pression de 1,5 bar 
sous une tension d' alimentation V de 11 volts, alors qu f eile delivre une 
pression de 1,8 bar sous une tension d r alimentation V de 13,5 volts, le debit 
de liquide n'etant pas notabiement modifie entre ces deux conditions de 

35 fonctionnement. Si le dispositif de gicleur 1 est congu de maniere a occuper 
sa premiere position (figure 2) lorsque la pression du liquide lave-glace est 
voisine de 1,5 bar, et sa seconde position (figure 3) lorsque la pression du 


liquide lave-glace est voisine de 1,8 bar, la direction des jets 5 peut etre 
faciiement controlee en fonction de la tension d'alimentation V de la 
moto-pompe 8. 

Par exemple, en se referant de nouveau a la figure 1, un module de 

5 detection 28 de la vitesse du vehicule est relie au module de commande 12 de 
la moto-pompe 8, pour permettre un controle automatique de la tension 
d' alimentation V de cette moto-pompe 8 en fonction de la vitesse du vehicule. 
Lorsque le vehicule est a 1 'arret ou avance a relativement faible vitesse, la 
moto-pompe 8 est aiimentee par le module de commande 12 sous une tension 

10 de 11 volts, ce qui maintient le dispositif de gicleur 1 dans la position de la 
figure 2. Lorsque le vehicule roule a grande vitesse, la moto-pompe 8 est 
aiimentee sous une tension de 13,5 volts, ce qui amene le dispositif de gicleur 
1 dans la position de la figure 3 ; ainsi, les jets 5 de liquide lave-glace sont 
diriges plus haut et peuvent, compte tenu de leur deviation sous l'effet de la 

15 vitesse du vehicule, frapper le pare-brise k dans la region appropriee. 

La tension d ! alimentation V de la moto-pompe 8 peut aussi etre 
commandee volontairement par le conducteur du vehicule, notamment au 
moyen d'un commutateur permettant d'alimenter dans un meme mouvement 
cette moto-pompe d'abord en tension basse pour le nettoyage de la partie 

20 inferieure du pare-brise 4, puis en poursuivant le mouvement en tension haute 
pour le nettoyage de la partie superieure du pare-brise. 

Dans une variante, le dispositif de gicleur 1 est rendu oscillant autour 
de I'axe 17, entre ses deux positions angulaires extremes, ceci de fagon 
automatique aiin de balayer le pare-brise alternativement de haut en bas et 

25 de bas en haut. 

Selon une autre variante de ce dispositif de gicleur, illustree par la 
figure 5, la derivation du canal 18 est remplacee par un orifice calibre 29 
faisant communiquer ce canal 18 avec la chambre 26. L'orifice calibre 29 est 
determine de telle maniere que la chambre 26 se rempiisse en un certain 

30 temps controle, par exemple de I'ordre de 1 a 2 secondes, pour provoquer a la 
mise en service du dispositif de gicleur 1 un basculement progressif du corps 
16 autour de I'axe 17. Ainsi, les jets 5 de liquide lave-glace balayent le 
pare-brise 4 de bas en haut, avant de parvenir a la position de fonctionnement 
finale de la figure 3. 

35 il va de soi que ^invention ne se limite pas aux seules formes 

d'execution de ce dispositif de gicleur pour le nettoyage de glaces de 
vehicules automobiles qui ont ete decrites ci-dessus, a titre d'exemples ; elle 
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en embrasse, au contraire, toutes les variantes de realisation et d'appiication 
respectant le meme principe, C ! est ainsi, notamment, que Ton ne s'eloignerait 
pas du cadre de I 1 in vent ion : 

- en rempJagant l'ensemble "chambre 26 - membrane deformabie 27" 
5 par tous moyens equivalents, formant une sorte de petit verin hydraulique ; 

- en utilisant un ressort de rappel d'un autre type que le ressort 
helicoidal 24, par exemple un ressort en forme de lame, ou en modifiant Ja 
position de ce ressort ; 

- en modifiant le nombre des billes 21 portees par le corps 16, done le 
10 nombre des jets 5 de liquide lave-glace, notamment en ne prevoyant qu'une 

seule faille pour un jet unique ; 

- en modifiant ou en adaptant les moyens de commande de la 
moto-pompe 8, ou m§me en prevoyant un moyen autre que le controle de la 
tension d'alimentation de cette moto-pompe pour controler la pression 

15 d'alimentation en liquide de lavage ; 

- en montant le dispositif de gicleur 1 dans une position differente sur 
le vehicule ; 

- en orientant ce dispositif de gicleur 1 d f une maniere differente, 
notamment en plagant Taxe d'articulation 17 dans une orientation 

20 sensibiement verticale de maniere a obtenir un balayage "droite-gauche" du 
pare-brise 4 par le ou les jets 5 de liquide lave-glace ; 

- en adoptant une disposition relative differente des trois organes que 
sont l r axe d'articulation 17, le ressort 2* et le verin 26,27, tout en conservant 
le principe d f un levier. 


25 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif de gicleur pour le nettoyage de glaces de vehicules 
automobiles, et plus particuiierement pour le nettoyage de pare-brise (4), avec 
un support (15) fixe par rapport au vehicule et un corps (16), alimente en 

5 liquide de lavage (7) par une moto-pompe (8), qui est monte basculant (en 17) 
sur le support (15), de maniere a permettre une modification de Porientation 
du ou des jets (5) de liquide de lavage emis par le dispositif (1), notamment 
en fonction de la vitesse du vehicule, caracterise en ce qu 'il comporte des 
moyens (25 a 28) sensibles a la pression du liquide de lavage qui l 1 alimente et 

10 commandant Pinciinaison dudit corps (16) en fonction de cette pression, des 
moyens (12,28) etant prevus pour controler iadite pression. 

2. Dispositif de gicleur selon la revendication 1, caracterise en ce que 
le corps basculant (16) comporte une derivation (25,29) de son canal interne 
(18), alimentant un petit verin hydraulique (26,27) porte par ce corps (16) et 

15 cooperant avec le support fixe (15), a rencontre de Paction de moyens de 
rappel (24), de maniere a provoquer le pivotement dudit corps (16) sous Peffet 
d'une augmentation de la pression du liquide de lavage admis dans le verin 
(26,27). 

3. Dispositif de gicleur selon la revendication 2, caracterise en ce que 
20 la derivation (25,29) du canal interne (18) du corps basculant (16) debouche 

dans une chainbre (26) creusee dans le corps (16) et ouverte en direction du 
support (15) mais fermee par une membrane (27) deformable sous Peffet d'une 
variation de pression du liquide admis dans la chambre (16), la membrane 
deformable (27) cooperant par sa face exterieure avec une partie (28) du 
25 support fixe (15), situee en regard. 

4. Dispositif de gicleur selon la revendication 2 ou 3, caracterise en ce 
qu f il est congu comme un dispositif bistable, dont le corps basculant (16) 
occupe Pune ou Pautre de deux positions anguiaires stables, definies par des 
butees respectives (22,23), en fonction de la pression de liquide de lavage, la 

30 premiere position stable etant celie imposee par les moyens de rappel (24) 
lorsque la pression du liquide de lavage est inferieure a un seuil predetermine, 
et la seconde position stable etant celle occupee lorsque la pression du liquide 
de lavage est superieure a un seuil predetermine. 

5. Dispositif de gicleur selon la revendication 4, caracterise en ce que 
35 Pobtention de Pune ou Pautre des deux pressions de liquide de lavage, 

correspondant respective men t aux deux positions precitees du corps basculant 
(16), est determinee par Palimentation electrique de la moto-pompe (8) sous 
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Tune ou I'autre de deux tensions electriques (V) predetermines. 

6. Dispositif de gicieur selon la revendication 5, caracterise en ce que 
ia tension d'aiimentation (V) de la moto-pompe (8) est controiee 
automatiquement a partir de moyens de detection (28) de ia vitesse du 

5 vehicule. 

7. Dispositif de gicieur selon la revendication 5, caracterise en ce que 
la tension d f alimentation (V) de la moto-pompe (8) est controiee a partir d'une 
commande manuelle. 

8. Dispositif de gicieur selon la revendication 5, caracterise en ce que 
10 le corps (16) est rendu oscillant entre ses deux positions angulaires extremes, 

de fagon automatique. 

9- Dispositif de gicieur selon l ! une quelconque des revendications 2 a 8, 
caracterise en ce qu'un orifice calibre (29) est prevu entre le canal interne 
(18) du corps basculant (16) et le verin hydraulique (26,27) porte par ce corps 
15 (16), de maniere a ralentir la montee en pression dans le verin et a provoquer 
ainsi un basculement progressif du corps (16). 


20 


25 


30 
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